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2. CHARAKTERYSTYKA

2.1. Charakterystyka ogolna
Opis:

Detektor p%li indukcyjnej zostat zaprojektowany specjalnie do zastosowania na parkingach do kontroli dostepu i ruchu
pojazdow. Detektor zostat wyprodukowan?/ z wykorzystaniem najnowszgch technologii mikroprocesorowych w celu
sprostania wymaganiom szerokiego spekirum stosowania, zaréwno pod wzgledem warunkéw pracy jak i opcji dostepnych
funkc%'i dla uzytkownika.

Podstawowg funkcc?'q detektora jest wykrywanie obecnosci pojazdu znajdujgcego sie nad cewka petli indukcyjnej. Do
wykrycia pojazdu detektor wykorzystuje zajawisko zmiany indukcyjnosci cewki petli indukcyjnej, wywotane przez metalowe
czesci pojazdu znajdujgcego sie nad cewka petli indukcyjnej, utozong pod powierzchniag drogi.

Detektor zostat zaprojektowany z mysig o wygodzie i prostocie instalacji. Réznorodne tryby pracy w%/biera sie poprzez
zmiane ustawienia przetgcznikow modutu DIP-8. Przetacznikami tymi mozna ustawié czutos¢ i czestotliwos¢ oraz tryby

pracy petli.

Wersije:
SMA (PD134) - Detektor pojedynczej petli indukcyjnej z zasilamJem 12/24 Va.c./d.c.
SMA2 (PD234) - Detektor podwéjnej petli indukcyjnej z zasilaniem 12/24 Va.c./d.c.

Uwaga: W celu utatwienia instalacg'i oraz spetnienia WK/lmaganych norm, zalecamy korzystanie z oryginalnych
akcesoriow zabezpieczajgcych i sterujgcych firmy CAME.

2.2. Charakterystyka techniczna

Zasilanie detektora: 24 Va.c./d.c. Tryb impuls: ustawiany przetgcznikiem (tylko SMA);
impuls przy najechaniu;

Pobér mocy: <2,5W impuls przy zjechaniu.

L cewki indukcyjnej: od 20 yH do 1500 pH Czas trwania impulsu: 150 milisekund

Czestotliwos$é: od 20 kHz do 130 kHz; cztery zakresy; Czas reakgiji: 100 milisekund

czestotliwosé jest zalezna od wielkosci petli.
Tempo kompensacji zmiany: ok. 1 % AL/L na minute
Czuto$¢ AL/L: od 0,02 % do 0,5 % AL/L; cztery zakresy
Obcigzenie wyjs¢: 5 A/ 230V a.c.
Automatyczne zwiekszanie czulosci ASB: wigczane

przetgcznikiem Stopien ochrony: IP40
Filtr opéZniajacy: wtaczany przetgcznikiem (tylko SMA); Wymiary:: 76 mm (H) x 39 mm (W) x 78 mm (D)
czas opodznienia reakcji 2 sekundy.
Waga: <200 g 55°C
Wykrywanie obecnosci: ustawiany przetgcznikiem;
wykrywanie state; Zakres temperatury pracy: /ﬂ/ /ﬂ/
wykrywnie ograniczone. -20°C

3. INSTALACJA

Uwaga: Instalacja musi by¢ wykonana przez wykwalifikowany personel i zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Przed rozpoczeciem prac, nalezy wytaczy¢ zasilanie gtéwne i odtagczy¢ wszelkie zrédta zasilania awaryjnego.

3.1. Zalecenia i parametry dla instalacji petli indukcyjnej

Optymalna praca detektora jest w duzej mierze zalezna od parametréw cewki petli indukcyjnej podtaczonej do niego.
Do parametrow tych nalezy:

- dobér materiatow;
- utozenie cewki petli indukcyjnej;
- poprawne wykonanie instalacji.

Sprawny system wykrywania pojazdow oparty na petli indukcyjnej moze byc¢ osiagniety, jezeli pamieta sie o ponizszych
ograniczeniach oraz postepuje sie zgodnie z instrukcjg instalacji. Detektor musi by¢ umieszczony w dogodnym,
niewrazliwym na zmiany pogodowe miejscu i tak blisko petli indukcyjnej jak jest to mozliwe.

3.1.1. Ograniczenia w instalacji petli indukcyjnej

Wzajemne zaktbcenia
Gdg dwie cewki petli indukcyjnych sg utozone zbyt blisko siebie, to pola elektromagnetyczne cewek mogg nachodzi¢ na
siebie i zaktdécac sie wzajemnie. Zjawisko to moze powodowac nieprawidtowe wykrywnie pojazdéw przez detektor lub
\_ zawiesi¢ prace detektora. Y,
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Wzajemne zaki6cenia pomiedzy sasidujacymi cewkami petli indukcyjnej podtgczonymi do réznych detektoréw moga by¢ )

wyeliminowane przez:

1. Staranne dobranie czestotliwosci pracy. Im blizej siebie znajdujg sie cewki petli indukcyjnej, tym bardziej odlegte powiny
by¢ czestotliwosci pracy.

2. Rozsuniecie sgsiadujgcych cewek petli indukcyjnej. Gdzie jest to mozliwe, minimalna odlegtos¢ dwdch metréw
pomiedzy sasiadujgcymi cewkami petli indukcyjnej powinna byé zachowana.

3. Dokfadne ekranowanie przewodu zasilajgcego, jezeli utozony jest wzdtuz innych przewodoéw elektrycznych. Ekran musi
by¢ uziemniony wytacznie na kohcu przewodu przy detektorze.

Zbrojenie
Obecnos¢ stalowego zbrojenia pod powierzchniqjezdnici)owocjiuje obnizenie indukcynosci, a zatem i czutosci petli
indukcyjnej. Tam, gdzie wystepuje stalowe zbrojenie po
zwojéw cewki petli indukcyjnej, podanej w tab. 1 str 4.
Idealnar, minimalng odlegtoscig pomiedzy petlg i przewodem a zbrojeniem jest 150 mm, choc¢ czesto nie jest to w praktyce
osiggalne.

petla nalezy doda¢ dwa zwoje w stosunku do nominalnej ilosci

Cewka petli indukcyjnej i przewéd zasilajacy jg powinien w miare mozliwosci sk’radaéz';i%lz pojedynczego, nietgczonego,
izolowanego, wielozylowego miedzianego przewodu ziemnnePo, o przekroju 1,5 mm<. Nie zaleca sie robienia tgczen na
pq}li oraz na przewodzie zasilajgcym. Potgcznia powinny by¢ lutowane i umieszczone w wodoszczelnej puszce
ofgczeniowej.
rzewaéd zasiﬂajapy musi by¢ skrecony przynajmniej dwadziescia razy na metrze bierzgcym. Ma to wszystko ogromne
znaczenie dla niezawodnej pracy detektora.

1.3, metri wkKi petli indukcyjnej

Cewka petli indukcyjnej powinna by¢, jezeli na to pozwalajg warunki, prostokgtnego ksztattu i %yé instalowana dtuzszym
bokt|em prostopadle do kierunku ruchu pojazdéw. Najlepsze wyniki petla osigga gdy boki te oddalone sg od siebie o jeden
metr.

Dtugosé p%tli wyznaczona jest przez szerokos¢ jezdni i powinna by¢ takiej diugosci by od obu krancow jezdni dzielita jg
c

odlegtosc 300 mm.

Nalezy unikaé duzych cewek petli indukcyjnej w potgczeniu z diugim przewodem zasilajagcym cewke (maksymalnie 100 m),
gdyz obniza to czuto$¢ systemu.

3.1.4. Ustalanie ilosci zwojow cewki petli indukcyijnej

b(iZWOJOW nie moze przekroczy¢ 20.
NA= L x Ea x zw < 20 gdzie: L= dlugos¢ cewki; Ea= szerokos¢ cewki; zw= liczba zwojow

Q IW zadnym przypadku wspotczynnik iloczynowy anteny NA réwny powierzchni cewki petli pomnozonej przez
icz

Liczbe zwojéw nalezy dobra¢ do powierzchni cewki podanej w tab. 1 nie przekraczajgc wspétczynnika iloczynowego anteny NA

Na przykiad, jezeli L= 2 m i Ea=1m, powierzchnia cewki (L x Ea= 2) jest mniejsza od 3, to licza zwojéw zw=4, a wsptdczynnik
iloczynowy anteny EA= 2 x 1 x 4 = 8 < 20, to mozna wykonac¢ cewke petli indukcyjnej o tych parametrach.

Powierzchnia| Liczba Tab.1
cewki (LxEa) |zwojow (zw)
<3m?2 4

3m2 + 6 m?2 3

6 m2 + 10 m2 2
Przewdd zasilajacy
musi by¢ skrecony
przynajmniej 20 razy
na1mb

- J
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3.2. Instalacja petli indukcyjnej

1. W jezdni wycia¢ rowki o gtebokosci 30+50 mm i szerokosci 4 mm w ksztalcie prostokgta. Rogi prostokata nalezy scig¢
pod katem 45° (rys.2).

2. Wycig¢ w jezdni rowek o gtebokosci 30+50 mm i szerokosci 4 mm dla przewodu zasilajqcego c;ewk<:;‘I gqtli indukcyjnej.
Nalezy pamietac, ze diugos’é przewodu zasila1jacego cewke petli indukcyjnej nie moze przekroczy¢é 100 metrow i trzeba
go skrecic przynajmniej 20 razy na metr (rys.1).

3. Roztozy¢ przewody w rowkach. Liczbe zwojow nalezy ustali¢ zgodnie z rozdziatem 3.1.4. str 4.
4. Rowki wypetni¢ zywica epoksydowg lub bitumastykiem.

Petle wraz z przewodem zasilajgcym mozna uzyska¢ z jednego kabla. Nalezy w tym celu, przed rozpoczeciem uktadania
samej cewki petli indukcyjnej, pozostawi¢ wystarczajgco dtugi zapas kabla by siegat on do detektora SMA. Po utozeniu
Bqtli nalezy pozostawi¢ podobny zapas kabla by umozliwi¢ powrot do detektora. Dwa konce kabla nalezy skreci¢ tak by
I\X{ blisko siebie i tworzyly przewod zasilajgcy (minimum 20 skretdbw ma metr biezacy).

aksymalna dtugos¢ przewodu zasilajlapego 0 100 metrow. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze czutosc petli zmniejsza sie wraz ze
zwigkszeniem diugosci przewodu zasilajacego. Nalezy zatem ograniczy¢ do niezbednego minimum dtugos$¢ przewodu
zasilajacego.

0,3m L= 2 m w zaleznosci od szerokosci jezdni 0,3m
< »
I
S
B
1

-~ 5
N
O]
L. (&]
Minimalna odlegtos¢: Q
- 2 m (szerokos¢ jezdni = 2 m) &
- 3 m (szerokosé jezdni = 4 m) X
X
c
©
o
e
T O

E

/Rogi $ciete pod katem 45° T

Rys.2 Kierunek ruchu
Powierzchnia jezdni
Izolacja 0
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o

Zwoje cewki 0

o
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3.3. Instalacja detektora SMA

Detektor SMA jest zaprojektowany do instalacji na pétce lub szynie DIN z panelem sterowania i wskaznikami z przodu oraz
okablowaniem z tylu obudowy.

Zasilanie detektora, podtgczenie cewki petli indukcyjnej i wyjscia sg podigczone do pojedynczego wtyku typu 11-pin
umieszczonego z tytu obudowy.

3.4. Podtaczenia elektryczne
3.4.1. Podigczenia detektora SMA (PD134)

Pin wejscie/wyjscie

1 + | zasilanie detektora
2 - 12/24 V a.c./d.c.
3 | N.O.

4| C. wyjscie impulsu
11| N.C.

5 | N.O.

6| C wyjscie obecnosci
10 | N.C.

71 L1

8 | L2 | wejscie cewki petli

indukcyjne;j
9] ¢
4.2. Podlaczeni tektora SMA2 (PD234
Pin wejscie/wyjscie

zasilanie detektora
- 12/24 \V a.c./d.c.

wejscie cewki petli
L2 indukcyjnej CH1

wejscie cewki petli
L4 indukcyjnej CH2

O o] N o| o ] W N| —~
[
w

N.C. wyjscie CH2

C. 5A/ 230V

L Uziemnienie
10JNC [ wyjscie CH1
1M1( C 5A/230V

Aby zmieni¢ faze wyjscia CH1 z C - N.C. na C - N.O. nalezy zdjg¢ obudowe detektora i przelutowaé biaty przewod
z punktu J6 na J5.

Aby zmienic fazi wyjscia CH2 z C - N.C. na C - N.O. nalezy zdja¢ obudowe detektora i przelutowa¢ szary przewéd
z punktu J9 na J8.

4. REGULACJA

4.1. Regulacja SMA (PD134)
4.1.1. Requlacja czestotliwosci pracy - FREQUENCY

Przetgcznikiami 1 i 2 modutu DIP-8 ustawiamy czestotliwos¢ pracy. Istniejg cztery zakresy czestotliwosci ustawiane
nastepujaco:

1 OFF i 2 OFF - Czestotliwos¢ pracy wysoka

1 OFF i 2 ON - Czestotliwos¢ pracy srednia wyzsza

1 ONi2 OFF - Czestotliwos$¢ pracy srednia nizsza

1ONi2ON - Czestotliwos¢ pracy niska

Czestotliwos¢ pracy petli jest zalezna od jej wielkosci, a przetgcznikami 1 i 2 modutu DIP-8 przesuwamy czestotliwos¢
ﬁracy w gore lub w dot zakresu.
iedy wykorzystywane sg wiecej niz jedna petla indukcyjna, to nalezy ustawi¢ inng czestotliwos¢ pracy dla kazdej petli
indukcyjnej, a ¥ zmniejszy¢ wzajemne zaktocanie sie.
Najnizszg czestotliwosc pracy nalezy ustawic dla cewki p?tlli indukcyjnej o najwiekszej indukcyjnosci. Indukcyjnosc petli
\_ rosnie wraz ze wrostem powierzchni, ilosci zwojoéw oraz dtugosci przewodu zasilajgcego. Y,
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4 4.1.2. Regulacja czutosci detektora - SENSITIVITY )

Czuto$¢ detektora pozwala na regulacje stopnia zmiany indukcyjnosci, przy ktérym detektor zareaguje rejestrujac wykrycie
pojazdu. Detektor posiada cztery stopnie czutosci ustawiane nastepujaco:

3 OFF i 4 OFF - Czutos¢ detektora wysoka

3 OFF i4 ON - Czutos¢ detektora srednia wyzsza
3 ONi4 OFF - Czufos$¢ detektora srednia nizsza
3 0ONi4 ON - Czutosc¢ detektora niska

4.1.3. Automatyczne wzmocnienie czuto$éi detektora - ASB

ASB jest trybem pracy, przy ktérym detektor zmienia poziom wykrywalnos$ci pojazdéw. Tryb ten jest ustawiany
przetgcznikiem 5 modutu DIP-8 nastepujaco:

5 ON - ASB wigczone
5 OFF - ASB wytaczone

ASB podnosi poziom czuto$ci detektora do maksimum podczas_w%krycia pojazdu, bez Wng%?u na poziom ustawiony na
detektorze i utrzymuje najwyzszy poziom czutosci podczas catej obecnosci pojazdu nad cewka petli indukcyjnej. Gdy
pojazd zjezdza z petli, to poziom czutosci detektora wraca do wartosci ustawionej na nim.

414.T7 I tektora z filtrem - FILTER

Tryb pracy detektora z filtrem powoduje dwusekundowe opéznienie reakcji detektora po wjezdzie poLazdu na cewke petli
indukcyjnej. Ma to na celu zezwolenie na przejazd przez petle matych, niechcianych obiektow bez ich wykrycia.

Trytt) ten moze by¢ stosowany z kazdym ustawieniem czutosci detektora. Filtr ustawiamy przetgcznikiem 6 modutu DIP-8
nastepujgco:

6 ON - Filtr wlaczony 6 OFF - Filtr wytaczony
4.1.5. Tryb inpulsu - PULSE

Przetgcznikiem 7 ustawiamy tryb pracy dla wyjscia impulsu z detektora. Istniejg dwa tryby impulsu:
7 ON - Impuls przy najechaniu na cewke petli indukcyjnej
7 OFF - Impuls przy zjechaniu z cewki petli indukcyjnej

4.1.6. Czas wykrywania obecnosci - PRESENCE

PRESENCE moze by¢ ustawiony na obecno$c statg lub ograniczong. W przypadku obecnosci statej detektor bedzie ciggle
komfensqwaé zmlang zewnlgtrznego $rodowiska podczas obecnosci pojazdu na petli. Opcja ta ustawiana jest
przetgcznikiem 8 modutu DIP-8 nastepujaco:

8 ON - Obecnos¢ stata 8 OFF - Obecnos¢ ograniczona
4.2. Regulacja SMA 2 (PD234)
4.2.1. Regulacja czestotliwosci pracy - FREQUENCY

Przetgcznikiami 1 i 2 modutu DIP-8 ustawiamy czestotliwos¢ pracy. Istniejg cztery zakresy czestotliwosci ustawiane
nastepujaco:

1 OFF i 2 OFF - Czestotliwo$¢ pracy wysoka

1 OFF i 2 ON - Czestotliwos¢ pracy srednia wyzsza
1 ONi2 OFF - Czestotliwos¢ pracy srednia nizsza
1ONi2ON - Czestotliwos¢ pracy niska

Czestotliwos¢ pracy petli jest zalezna od jej wielkos¢, a przetagcznikami 1 i 2 modutu DIP-8 przesuwamy czestotliwos¢
racy w goére lub w dét zakresu.
iedy wykorzystywane sg wiecej niz jedna petla indukcyjna, to nalezy ustwi¢ inng czestotliwos¢ pracy dla kazdej petli
indukcyjnej, aby zmniejszy¢ wzajemne zaki6canie sie.
Najnizszg czetotliwos¢ pracy nalezy ustawic dla cewki petlli indukcyjnej o najwiekszej indukcyjnosci. Indukcyjnosc petli
rosnie wraz ze wrostem powierzchni, ilosci zwoii oraz dtugosci przewodu zasilajgcego.

4.2.2. Regulacja czutoséi detektora - SENSITIVITY

Czutos¢ detektora pozwala na regulacje stopnia zmiany indukcyjnosci, przy ktérym detektor zareaguje rejestrujgc wykrycie
pojazdu. Detektor posiada cztery stopnie czutosci ustawiane nastepujaco:

Czutosc¢ CH 1 Czutos¢ CH 2
5 OFF i 6 OFF - Czutos¢ detektora wysoka 3 OFF i 4 OFF - Czutos¢ detektora wysoka
5 OFF i6 ON - Czutos¢ detektora srednia wyzsza 3 OFF i4 ON - Czutosc¢ detektora srednia wyzsza
50N i 6 OFF - Czutos¢ detektora srednia nizsza 3 ON i 4 OFF - Czutos¢ detektora srednia nizsza
S 50N i6 ON - Czutos¢ detektora niska 3 0ONi4 ON - Czutosc¢ detektora niska )
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4 4.2.3. Automatyczne wzmocnienie czutosci detektora - ASB )

ASB jest trybem pracgl, przy ktorym detektor zmienia poziom wykrywalnosci pojazdéw. Tryb ten jest ustawiany
przetgcznikiem 5 modutu DIP-8 nastepujgco:

7 ON - ASB wigczone
7 OFF - ASB wytaczone

ASB podnosi poziom czutosci detektora do maksimum podczas wi/)krycia pojazdu, bez wzgledu na poziom ustawiony na
detektorze i u rzymujle najwyzszy poziom czutosci podczas catej obecnosci pojazdu nad cewka petli indukcyjnej. Gdy

pojazd zjezdza z petli, to poziom czutosci detektora wraca do wartosci ustawionej na nim.

426.Cz k ni nosci - PRESENCE

PRESENCE moze by¢ ustawiony na obecno$c¢ statg lub ograniczong. W przypadku obecnosci statej detektor bedzie ciagle
komPensowac’; zmianci/ zewnlgtrznego srodowiska podczas obecnosci pojazdu na petli. Opcja ta ustawiana jest
przetacznikiem 8 modutu DIP-8 nastepujaco:

8 ON - Obecnos¢ stata 8 OFF - Obecnosé ograniczona
4.3. Przycisk Reset

Detektor automatycznie dostraja sie do podtgczonej cewki (lub cewek SMA2) p%tli indukcyjnej przy kazdy wigczeniu zasilania.
Po wprowadzeniu zmian w ustawieniach detektora oraz po zmianie petli, moze by¢ konieczne wcisniecie przycisku RESET,
aby detektor wprowadzi¢ w tryb automatycznego dostrojenia.

S5S. AUTODIAGNOSTYKA

5.1. Autodiagnostyka SMA (PD134)

Dioda ON c?i(t)dl?t czerwona, ktéra zazwyczaj jest wigczona. Gdy nie $wieci sygnalizuje brak napiecia zasilajgcego
etektor

Dioda OUPUT Dioda zielona, ktéra zazwyczaj jest zgaszona. Gdy jest wigczona sygnalizuje wykrycie przez detektor
pojazdu na petli.

Gdy pulsuje z czestotliwoscig 2 Hz sygnalizuje biad. Jezeli blad ten jest samonaprawialny detektor bedzie
kontynuowac¢ prace, lecz dioda nie przestanie pulsowaé, wskazujac technikowi, ze wystapit jakis btad.
Inforamcja o bledzie zostanie usunieta, gdy zostanie wcisniety przycisk RESET lub zostanie odtgczone
zasilanie detektora.

Miganie diody z czestotliwoscig 2 Hz moze tez sygnalizowaé uszkodzenie cewki petli indukcyjne;.

Przy autodostrajaniu pulsuje z czestotliwoscia 1 Hz, wskazujgc czestotliwos¢ pracy. Kazde zaswiecenie
diody odpowiada 10 kHz. Dioda przestanie pulsowac, gdy czestotliwosé pracy zostanie osiggnieta.

5.2. Autodiagnostyka SMA2 (PD234)

Dioda ON (Iij)i?dl?t czerwona, ktoéra zazwyczaj jest wigczona. Gdy nie swieci sygnalizuje brak napiecia zasilajgcego
etektor
Dioda CH1 Dioda zielona, ktéra zazwyczaj jest zgaszona. Gdy jest wigczona sygnalizuje wykrycie przez detektor

pojazdu na petli CH1.

Gdy pulsuje z czestotliwoscig 2 Hz sygnalizuje wystapienie btadu na kanale CH1. Jezeli btad ten jest
samonaprawialny detektor bedzie kontynuowaé prace, lecz dioda nie przestanie pulsowaé, wskazujac
technikowi, ze wystapit jakis btad na CH1.

Inforamcja o biedzie zostanie usunieta, gdy zostanie wcisniety przycisk RESET lub zostanie odtgczone
zasilanie detektora.

Miganie diody z czestotliwoscig 2 Hz moze tez sygnalizowaé uszkodzenie cewki petli indukcyjnej CH1.

Przy autodostrajaniu pulsuje z czestotliwoscig 1 Hz, wskazujgc czestotliwos¢ pracy. Kazde zaswiecenie
diody odpowiada 10 kHz. Dioda przestanie pulsowac¢, gdy czestotliwos¢ pracy zostanie osiagnieta.

Dioda CH2 Dioda zielona, ktéra zazwyczaj jest zgaszona. Gdy jest wigczona sygnalizuje wykrycie przez detektor
pojazdu na petli CH2.

Gdy pulsuje z czestotliwoscig 2 Hz sy?nalizuje wystgpienie btadu na kanale CH2. Jezeli btad ten jest
samonaprawialny detektor bedzie kontynuowaé prace, lecz dioda nie przestanie pulsowaé, wskazujac

technikowi, ze wystapit jakis btad na CH2. ) o ) )

Inforamcja o btedzie zostanie usunieta, gdy zostanie wcisniety przycisk RESET lub zostanie odtgczone
zasilanie detektora.

Miganie diody z czestotliwoscia 2 Hz moze tez sygnalizowaé uszkodzenie cewki petli indukcyjnej CH2.

Przy autodostrajaniu pulsuje z czestotliwoscig 1 Hz, wskazujgc czestotliwos¢ pracy. Kazde zaswiecenie
diody odpowiada 10 kHz. Dioda przestanie pulsowac, gdy czestotliwos¢ pracy zostanie osiagnieta.
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6. ZASADA DZIALANIA

Detektor potjazdéw oparty na petli indukcyjnej wykrywa obcnosé nad obszarem ograniczonym petlg z dwéch lub z trzech
zwojow drutu umieszczonego pod powierzchnig jezdni. Petla ta jest potgczona z detektorem przez skrecong pare kabli
zwanych przewodem zasilajchm.
Po%'azd przejezdzajacy nad petla, powoduje maly, wykrywany przez detektor, spadek w idukcyjnosci cewki petli. Czutos¢
detektora Lest regulowana tak by byta przystosowana do wykrywania szerokiej gamy typow pojazdéw oraz przystosowana
do réznych kombinacji petli indukc;c/jjnych z przewodem zasnaja%ym.

Podczas wykrycia pojazdu przejezdzajgcego nad cewkag petli indukcyjnej, detektor zatgcza przekaznik wyjsciowy, co moze
by¢ wykorzystane do kontroli i sterowania sytemu parkingowego.

6.1. Strojenie detektora

Strojenie detektora jest w petni automatyczne. Po zataczeniu zasilania lub wcisnieciu przycisku RESET detektor
automatycznie dostroi sie do petli, ktéra jest podtaczona do niego. Detektor stroi sie do petli o indukcyjnosci od 20 uH do
1500 uH. Taki zakres zapewnia rozne kombinacije petli i przewodu zasilajacego, do ktérych detektor dostroi sig.
Wszyskie zewnetrzne czynniki, powodujgce powolne zmiany w idukcyjnosci petli, sg kompensowane przez wewnetrzny
uktad kontroli detektora, aby utrzymac¢ stabilng prace urzadzenia.

6.2. Czutos¢ detektora

Czuto$¢ systemu WykrY(yvania obiektow znajdujgcych sig nad cewkg petli induchjnej zalezy do takich czynikow jak wielkos¢
petli, ilos¢ zwojow cewki, dtugos¢ przewodu zasnﬂacego i obecnos¢ metalowych przedmiotoéw (np. zbrojenie) pod petlg
Indukcyjng. Zakres regulacji czutosci detektora SMA zostat starannie zoptymalizowany do sterowania i kontroli systemow
parkingowych. Nie pozgdane wykrywanie matych obiektéwétg. rowery, wozki z zakupami) moze zosta¢ wyeliminowane
poprzez ustawienie niskiej czutosci detektora i wtgczenie ASB (automatyczne wzmocnienie czutosci detektora), kidre
zapewni wykrywalnos¢ pojazdéw o wysokim zawieszeniu oraz pojazdoéw z przyczepami.

7- ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Objawy Mozliwa przyczyna Czynnosci
Czerwona dioda nie |+ Nie ma zasilania » Sprawdzi¢ czy jest zasilanie
i:lsiﬁginri): wigczeniu [, giad w podiaczeniu zasilania do detektora « Sprawdzié poprawnos$é podigczenia zasilania
Po autostrojeniu * Zte podtaczenie petli lub jej przewodu » Sprawdzi¢ podtgczenie petli i jej przewodu
zielona dioda LED zasilajgcego zasilajgcego
miga co pot sekundy |, petia moze byé za duza lub za mata « Zbudowaé petle zgodnie ze wskazoéwkami

podanymi w rozdz. 3 str. 3

Po autostrojeniu * Detektor otrzymuje nieprawidtowy odczyt ze

zielona dioda LED wzgledu na:

pulsuje

w jednakowych - zaktdcenia od sasiedniej petli; + Zmieni¢ czestotliwos$¢ pracy

odstepach czasu

a przekaznik wyj. - Nieprawidfowe podiaczenie petli lub jej - Sprawdzi¢ podtaczenia petli i jej przewodu
zatgcza i roztacza sie przewodu zasilajgcego zasilajacego

» Sprawdzi¢ czy przewdd zasilajgcy petle jest
odpowiednio skrecony

8. OCHRONA SRODOWISKA

W swojej fabryce CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. wdroziilo system zarzgdzania srodowiskiem
certyfikowany UNI EN ISO 14001, ab(}/ dbac¢ o ochrone srodowiska naturalnego.
Prosze wspieraj nasze wysitki o ochronie srodowiska, przez stosowanie sie do ponizszych zaleceh podczas demontazu
i ztomowania urzadzenia:

8.1. Wyrzucanie opakowan

Elementy opakowan (tektury, plastik, itp.) sg zakwalifikowane jako odpadki state nadajgce sie do powtérnego przetworzenia.
Przed wyrzuceniem opakowan, nalezy zapoznac sie z miejscowymi regulacjami prawnymi dotyczacymi danego materiatu.

8.2. Ztomowanie urzadzenia

Ztomowanie urzadzenia - produkt skfada sie z wielu réznych materiatow. Wigkszos¢ z zastosowanych materiatow
(aluminium, plastik, stal, przewody, itp.) nadajg sie do wyrzucania do normalnych koszy lub do pojemnikéw na odpadki
podlegajace recyklingowi. Inne materiaty (centrale sterujace, baterie pilotéw, itp.) moga zawieraé substancje szkodliwe i
Bowinny zosta¢ zwrécone wyspecjalizowanym firmom w celu utylizaciji.

rzed ztomowaniem nalezy zapoznac¢ sie z miejscowymi regulacjami prawnymi dotyczacymi danego rodzaju materiatu.

\\§ J
http://www.came.pl 9 /10 SMA PD




4 N
UWAGA: TEN DOKUMENT PRZEZNACZONY JEST WYLACZNIE DLA
INSTALATOROW LUB WYKWALIFIKOWANEGO PERSONELU.
PRZESTRZEGAJ ZALECEN ZAWARTYCH W INSTRUKCJI.
NIEPRAWIDEOWY MONTAZ MOZE DOPROWADZIC DO WYPADKU.
£ N
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CAME PL
Pawet Rokicki, Jakub Marczewski
Spotka Komandytowa
02-236 Warszawa ul. Annopol 3 ) .
Polska Wszystkie dane dokladnie sprawdzono.
CAME tel. (+48) 0 22 8369920 Ewentualne niescistosci i uwagi prosimy kierowac¢ na adres:
E- mail: info@came.pl dw@came.pl
\_ www.came.pl )
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